
Datenblatt
gültig ab: 20.02.24

Seite 1 von 1

Stellungsregler Typ SPC D, Typ SPC PID, für Hubantriebe

Ausführung:
• Für pneumatische Hubantriebe in einfachwirkender Funktion
• Bedienung/Konfiguration über DIP Schalter intern
• Typ SPC PID mit integrierter Prozessreglerfunktion
• Versorgungsspannung 24V DC
• Ansteuerung 0-10 V, 0-5 V, 4-20 mA, 0-20 mA einstellbar
• Kontaktloser (verschleißfrei) analoger induktiver Positionssensor
• Elektrischer Anschluss Multipolstecker (nicht im Lieferumfang enthalten)
• Schutzart IP65/IP67
• Binäreingang (Sicherheitsstellung, Umschaltung)
• Betriebszustand (Automatik / Manuell)
• Analoge Rückmeldung (0/4…20 mA, 0…5/10 V) für Soll- und Istwerte
• Zugelassen und gelistet nach cULus 
Option:
• Adaption für Aufbau auf pneumatischen Antrieb
• Multipolstecker 

Typ Code Gewicht
(kg)

Y4
(mm)

Lmax
(mm)

Wmax
(mm)

SPC D 199 190 622 0,690 158,5 115,5 99,5
SPC PID 199 190 625 0,690 158,5 115,5 99,5

Die technischen Daten sind unverbindlich. Sie gelten nicht als zugesicherte Eigenschaften oder als Beschaffenheits- oder Haltbar-

keitsgarantien. Änderungen vorbehalten. Es gelten unsere Allgemeinen Verkaufsbedingungen.
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